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Теоретическое введение 

 Подшипник качения – это узел, суть которого в том, чтобы уменьшать 

трение качения между двумя соосными деталями. Он состоит из тел качения 

(шариков), установленных между внутренним и внешним кольцом. Внутри они 

удерживаются на своих местах специальной обоймой (сепаратором). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


